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© Dosiergerat 

• lm^) Dosiergerat mlt efnem Zylinder (0), In dem ein Kolbon {9} 
.^P^ J3ngsv«rschl6bIIch gofOhrt tet dor mh dner Gewlndeapindei 
( > (7) VBrbunden Tat dfe in das Gevtfnds etner amreibbaren 
Spindelmuttar (2) eingralfu dadurch gekennzefchnet, daB 
die SpindBlmunor (2) mit elnar durch einan Rierran (3) 
antreibbaren Rlemenschalbe und alner Codlaracfielbe (58, 
53") verbundon tet. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Dosiergerat nach dem 
OberbegriffdesAjxspnichsl. m 

Dosiergerate mit ein em Zylinder, in dcm ein Kolben 
langsverschieblicb gefQhrt ist, sind in der Praxis allge- 
mein bekannt Sie weisen Oblicherweise ein Gehause 
auf in dem der Zylinder mit dem darin befindlichen 
" Kolbcn untergebracht ist. Der Kolben ist von Hand 
oder motorisch antreibbar. Femer ist mit dem Zylinder 
Qblicherweise ein Ventilblock verbunden. in dem ein 
Saugventil vorhanden ist, das mit einer Saugleitung ver- 
bunden ist, sowie ein Druckventil, das mit ewer Druck- 
leitung verbunden ist- Der Ventilblock ist normalerwei- 
se so ausgestalteu daB cr auf eine Flasche oder ein son- 
stiges Gef 2LB aufsetzbar ist 

Wenn Dosiergerate dieser Art motorisch, vorzugs- 
weise durch einen Elektromotor, antreibbar sind, mGs- 
sen sie Oblicherweise eine gewisse GroBe aufweisen. Sie 
konnen dann nicht mehr auf eine Flasche aufgeseczt 
werden. Bei Dosiergeraten, die auf cine Flasche aufsetz- 
bar sind, ist der Kolben entweder nor manuell antreib- 
bar oder aber auf eine exterae Energiequelle zur Ver- 
sorgung des Motors mit Energie verbunden. 

Aus der DE 41 07 479 Al ist ein Dosiergerat nach 
dem Oberbegriff des Anspmchs 1 bekannt Bei diesem 
vorbekannten Dosiergerat treibt ein Elektromotor Qber 
ein Zahnradgetriebe cine als Gewindestab ausgebildete 
Kolbenstange an. wodurch eine definierte Linearver- 
schiebungdes Kolbens erreicbt wird 

Die G 92 02 990 Ul offenbart ein Flaschendosierge- 
rat mit einem Aufsteckmodul, bei dem der Kolben durch 
eine Gewindespindei antreibbar ist. Die Gewindespin- 
del wird von einem Motor Obex ein Kegelradgetriebe 
angetrieben. Sie durchgrcift eine Spindelmutter. die mit 
dem Kolben verbunden ist- Die Gewindespindei ist an 
ihrem dem Motor gegenuberliegendcn Ende mit einem 
Drchgeber verbunden, der von einem Abtaster abtast- 
barist 

Aus der DE 38 18 531 Al ist eine KolbenbOrette nut 
einem Ventilblock bekannt. an dem ein Zylinder befe- 
sugt ist, an dem ein Kolben langsverschieblich gefQhrt 
ist Die Kolbenburette besitzt f erner einen Betatigungs- 
Drehknopf und ein Gecriebe zum Verschieben des Kol- 
bens. Um eine Drehrichtungserkennung zu ennSgli- 
chen, ist der Drehknopf oder das Getriebe oder der 
Kolben mit einem MaBstab mit einer vorgegebenen 
Teilung verbunden. Ferner sind zwei Abtasteinrichtun- 
gen zum Abtasten des MaBstabes vorgeseben, deren 
Abstand von der vorgegebenen Teilung oder einem 
ganzzahligen Vielf achen davon verschieden ist 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein Dosiergerat der 
ein gangs angegebenen Art vorzuschlagen, das bei ciner 
sehr kompakten Bauweise eine genaue Dosierung er- 
moglicht 

ErflndungsgemaB wird diese Aufgabe durch die 
Merkraalc des Anspruchs 1 gelSst Die Spindelmutter ist 
mit einer durch einen Riemen antreibbaren Riemen- 
scheibe und einer Codierscheibe verbunden- Die Rie- 
menscheibe wird von einem Riemen umschlungeru der 
motorisch angetrieben wird, vorzugsweise durch* einen 
Elektromotor, vorzugsweise durch einen battenebetrie- 
benen bzw. akkubetriebencn Elektromotor. Aufgrund 
der kompakten Bauweise des Dosiergerates konnen der 
Elektromotor und der Riementrieb in einem Geratege- 
hause untergebracht werderu Die Riemenscheibe kann 
als Bund an der Spindelmutter ausgebildet sein. Vor- 
zugsweise ist die Riemenscheibe bzw. di als Bund aus- 
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gebildete Riemenscheibe einstiickig mit der Spindel- 
mutter verbunden. 

An der Spindelmutter ist ferner eine Codierscheibe 
vorgesehea Die Codierscheibe kann abgetastet werden, 
so dafl die S teilung der Spindelmutter feststellbar ist 
Besonders vorteilhafi ist es, wenn die an der Spindel- 
mutter vorgesehene Codierscheibe gieichzeitig an der 
Riemenscheibe der Spindelmutter angeordnet ist. Dann 
dient ein einziges Bauteil gleichzeitig als Spindelmutter, 
als Riemenscheibe und als Codierscheibe wodurch eine 
noch kompaktere Bauweise erreicht werden kann. 

Auch dadurch, daB eine Gewindespindei verwendet 
wird, bant das erfmdungsgcmaBc Dosiergerat sehr 
kompakt Es kann hierdurch erhebiich verldeinert wer- 
den. Mit dem erfindungsgernaBen Dosiergerat kann der 
Vorteil erreicht werden. daG es als batteriebetriebenes 
bzw. akkubetriebenes Dosiergerat auf eine Flasche auf- 
setzbar ist 

Vorteilhafte Weiterbildung en sind in den Unteran- 
spruchen beschrieben. 

Eine vorteilhafte Weiterbildung ist gekennzeichnet 
durch eine Lichtschranke zum Abtasten der Codier- 
scheibe, vorzugsweise eine GabeUichtschranke. Vor- 
zugsweise ermoglicht die Lichtschranke eine Laufrich- 
tungserkennung. Eine Gab ellich tschranke mit Laufrich- 
tungserkennung ist von der Fa, Siemens unter der Be- 
stellnummer SFH91 0-9433 erhaltlich. 

Eine weitere vorteilhafte Weiterbildung ist dadurch 
gekennzeichnet, daB mehrcrc Akkus — zunundest teil- 
weise — um den Zylinder herum angeordnet sind. An- 
stelle von Akkus konnen auch Batterien oder sonstige 
Energiespeicher verwendet werden. Ferner ist es auch 
moglich, ansteUe mehrcrer Akkus bzw.mehrerer Batte- 
rien bzw. mehrerer sonstiger Energiespeicher nur einen 
Akku bzw. eine Batterie bzw. einen sonsngen Energie- 
speicher zu verwenden, der — -zumindest teilweise — 
um den Zylinder herum gef ormt ist Hierdurcti wird der 
Schwerpunkt des von den Akkus gebfldeien Gewichts 
naher an die Mirtelachse des Zylinders und damic an das 
Zentrumdes Dosiergerates heran verlegt,so daB die aus 
dem Dosiergerat und der Flasche, auf die das Dosierge- 
rat auf gesetzt ist, gebildete Eizilxeit auch dann sicber auf 
einer Unterlage stent und nicht umf allt, wenn die Fla- 
sche eine nicht besonders groBe Standflache hat 

Eine weitere vorteilhafte Weiterbildung ist gekenn- 
zeichnet durch einen Akkuhalter bzw. einen Halter fur 
die Batterien bzw. sonstigen Energiespeicher. In dem 
Akkuhalter sind die Akkus bef estigt Vorzugsweise sind 
die Akkus dort ldsbar befestigt Der Akkuhalter kann 
mit dem Zylinder verbunden sein. Er kann beispielswei- 
se reibschlussig mit dem Zylinder verbunden sein. Es ist 
aber auch moglich, den Akkuhalter mh dem Geratege- 
hause zu verbinden. 
Vorteilhaft ist es, wenn der Akkuhalter mehrere ver- 

ticfungen aufweist, die einen Winkel von mehr als 180° 
umfassen. Wenn zylinderf ormige Akkus verwendet 
werden. sind die Vertiefuxigen vorzugsweise ebenfalls 
zylinderfannig. Vorzugsweise ist der Winkelbereich, der 
von den Vertiefungen umfaBt wird, so bemessen, daB die 
Akkus in die Vertiefung eingeschnappt werden konnen. 

Eine weitere vorteuhafte Weiterbildung ist dadurch 
gekennzeichnet, daB die medienfuhrenden Teile des Do- 
siergerates mit den sonstigen Teflen des Dosiergerates 
losbar verbunden sind- Die losbare Verbindung wird 
vorzugsweise durch eine schnell losbare V rbindung 
realisiert Bei den medienfuhrenden Teilen handelt es 
sich insbesondere um den Cylinder, den Kolben und das 
Ventilgehause einschlieDlich der darin vorgesehenen 
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VentiJe und Leitungen innerhalb des Ventilgeha" uses- 
Die sonstigen Telle des Dosiergerates umfassen auch 
das Gerategehause. In vie I en An wendungsf alien ist es 
wunschenswert oder erforderlich, die roedienfQhrenden 
Teile mit Dampf zu reinigen und/oder zu sterilisieren- 
Nach der vorteiiliaften Weiterbildung kdnnen diesc me- 
dienfuhrenden Tefle sehr schnell von den sonstigen Tei- 
len des Dosiergerates abgelSst werden. Hierdurch'ist es 
2um einen nur noch erforderlich. die medienfflbrenden 
Teile zu sterilisieren bzw. mit Dampf zu reinigen. was 
den Reinigungsaufwand vermindert und es auch erm6g- 
licht, daB die Gbrigen Teile des Dosiergerates nicht hit- 
zebestandig und dampfbest&ndig ausgestaltet werden 
muss en. Zum anderen kann dadurch die Einsatz zeit des 
Gerates erhCht werden, da die zur Reinigung abgelo- 
sten raedienfuhrenden Teile einfach und schnell durch 
bereits gereinigte medienfuhrende Teile ersetzt werden 
kGnnen, so daB das Dosiergerat sofort wieder einsatzbe- 
reit ist. Zum ununterbrochenen Betrieb des Dosiergera- 
tes genQgen dann zwei SStze medienfuhrender Teile 
und ein Satz sonstiger Teile, wodurch ein ununterbro- 
chener Betrieb auf besonders Skonomische Weise mSg- 
lichwird. 

Die losbare Verbindungsm6giichkeit wird vorzugs- 
weise durch einen BajonettverschluB realisiert Vorteil- 
haft ist es, einen Bajonettring vorzusehen, durch den die 
medierifuhrenden Teile von den sonstigen Teflen geldst 
werden kSnnen. Vorzugsweise greift der Bajonettring 
an dem Gerategehause und dem Ventilgehause an. 
Durch den Bajonettring wird also das Gerategehause 
mit dem Ventilgehause JSsbar verbunden, wobei an dem 
Ventilgehause der Zylinder befestigr ist Der Kolben ist 
in diesem Fall iSsbar mit der Kolbenstange verbunden. 
Dies kann am einfachsten dadurch realisiert werden, 
daB die Kolbenstange mit dem Kolben verschraubt ist. 

Ausfiihrungsbeispieie der Erfindung werden nachste- 
hend anhand der beigefQgten Zeichnung im einzelnen 
erlauterL In der Zeichnung zeigt 

Rg. 1 ein Dosiergerat in einem Langsschnirt. 
Fig. 2 einen Querschniu durch das Dosiergerat im 
Bereich der Spindelmutter, an der eine Riemenscbeibe 
mix Codierscheibe vorgesehen ist, 

I Fig. 3 eine andere Ausftlhrungsform der Codierschei- 

*be, 

Rg. 4 einen Akkuhalter, 

Fig. 5 einen BajonettverschluB mit einem Langs- 
schnitt, 

Fig* 6 den in Fig. 5 dargestellten BajonettverschluB in 
einem Querschnitt, 

Fig. 7 eine andere A us fiibrungsf or m eines Bajonett- 
verschiusses in einem Langsschnitt und 

Fig. 8 einen Querschnitt durch den in Rg. 7 darge- 
stellten BajonettverschluB. 

Das in Fig. 1 im Langsschnitt gezeigte Dosiergerat 
besitzt einen Zylinder 6 P in dem ein Kolben 9 langsver- 
schiehlich gefClhrt ist Der Zylinder ist auf ein Ventilge- 
hause 10 aufgesteckt, welches seinerseits auf eine Fla- 
sche aufsetzbar ist, in der sich die zu dosierende Flussig- 
keit befindet Eine schematisch gezcichnete Saugleitung 
11 fiihrt voj) der Flasche zu dem Ventilgehause 10. In 
dem in dem Ventilgehause 10 befLndlichen Abschnitt der 
Saugleitung 11 ist ein in d r Zeichnung nicht dargestell- 
tes Saugventil angeordneL Ferner ist in dem Ventilge- 
hause 10 ine Druckleimng 12 schematisch angedeutet 
in der ein in der Zeichnung nicht dargestelltes Druck- 
ventil vorhanden isl Die Druckleitung 12 fuhrt aus d m 
Ventilgehause 10 im wesentlichen waagerecht heraus. 

Der Kolben 9 weist in seiner Mitte ein Innengewinde 
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auf, in das eine Gewindespindel 7 eingeschraubt ist. Die 
Gewindespindel 7 ist an ihrem anderen Ende fest mit 
einer Verdrehsicherung 1 verbunden, die in einer in dem 
Gerategehause 51 vorgesehenen Nut 52 langsver- 
5 schieblich gefuhrt ist. Hierdurch ist die Gewindespindel 
7 in Langsrichtiing bewegbar und gegen eine Verdre- 
hung relativ zu dem Gerategehause gesichert. 

Auf den Zylinder 6 ist an dessen dem Ventilgehause 
10 abgewandten Ende ein Lagerdeckel 53 aufge- 
io schraubt, der einen Flansch 54 aufweist, an dem der 
Elektromotor (DC-Motor) 4 befestigt ist Der Flansch 

54 verlauf t dabei im wesentlichen im rechten Winkel zur 
Langsrichtung des Zy tinders 6. Das Gehause des Elek- 
tromotors 4 ist auf der dem Zylinder 6 zugewandten 

is Seite des Flansches 54 angeordxiet. Die Abtriebsweile 
des Electromotors 4 ist mit einer Motor-Riemenschefbe 

55 verbunden, die sich auf der dem Motorgehause 4 
gegenOberliegenden Seite des Flansches 54 befindet 
und die von einem Rundriemen3 umschlungen wird 

20 In dem Lagerdeckel 53 ist ein L^ger 16, vorzugsweise 
ein Wllzlager, vorzugsweise ein Kugellager vorgese- 
hen, dessen Auflenring mit dem Lagerdeckel 53 und 
dessen Innenring mit einer Spin del mutter 2 verbunden 
ist- Die Spindelmutter 2 weist an iiirer Innenseite ein mix 
25 der Gewindespindel 7 Zusammenwirkendes Gewindc 
auf. An der Spindelmutter 2 ist ferner eine Riemenschei- 
be einsiflckig angefonm, die sich auf der dem Zylinder 6 
abgewandten Seite des LagerdeckeLs 53 befindet und 
die ebenfalls von dem Rundriemen 3 umschlungen wird. 
30 Auf der Riemenscheibe ist eine Codierscheibe- an ge- 
brachc Die Spindelmutter 2 ist also nut einer integrier- 
ten Riemenscbeibe und Codierscheibe verseheru 

Auf der dem Flansch 54 gegenUberliegenden Seite 
des Lagerdeckels 53 ist ein Sensor 17 vorgesehen, der 
35 die Codierscheibe ab taster. Es hand eh sich urn einen 
Lichtsensor mit Richtungserkennung. Auf der dem 
Uchtsensor 17 gegenQberliegenden Seite der Codier- 
scheibe ist eine in der Zeichnung nicht dargestellte 
lichtqueile vorhandea 
40 In der Fig, 2 ist ein Ausftlhrungsbeispie] einer Codier- 
scheibe 56 gezeigt, die auf der Riemenscheibe der Spin- 
delmutter 2 angeordnet ist Die Riemenscheibe wird 
Qber den Rundriemen 3 von der Motor-Riemenscheibe 
55 angetrieben. Auf der Codierscheibe 56 sind in regel- 
45 maBigen Abstanden voneinander helle Bereiche 57 und 
dunkle Bereiche 58 vorgesehen, Es sind zwei kon^entri- 
sche Ringe derartiger Hell-Dunkel-Bereiche vorhanden- 
Die Fig. 3 zeigt eine Codierscheibe 56' in einer abge- 
wandelten AusfUhrungsform, 
50 Wie aus Fig. 1 ersichtiich, ist ein Akkuhalter 5 an der 
AuBenseite des Zylinders 6 vorgesehen. Der Inn en- 
durchmesser des Akkuhaiters 5 ist derart bemessen, daB 
der Akkuhalter 5 reibschlussig auf dem Zylinder 6 ^e* 
halien ist. Am AuQenumfang des Akkuhaiters 5 sind 
55 mehrere Vertiefungen 59 vorgesehen. Jede Vertlefung 
59 nimmt einen zylinderfSrmigen >\kku 14 auf. 

Die Fig. 4 zeigt einen Querschnitt durch den Akku- 
halter 5, uber dessen Umfang insgesamt sechs Vertie- 
fimgeh 59 vorgesehen sind. Der Winkelabstand der Ver- 
eo tiefungen voneinander betr&gt 35°. Jede Vertiehin^ 59 
umfaBt einen Winkel vou etwas mehr als 180*. Der Win- 
kel ist so grofi, daB der jeweilige Akku 14 in radial er 
Richtung nach auBen zuveriassig in der zugehori&en 
Vernefung 59 festgehalten wird, aber gleichzeitig nur so 
65 groQ, daB der Akku 14 in radialer XUchtungnach innen in 
die Verdefung eingeschnappt werden kann. 

In dem Bereich des Akkuhaiters 5, in dem keine Ver- 
tiefungen 59 vorhanden sind, ist dessen Au&enkontur 
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abgeschninen. so dafi don cine cbene EndflSche 60 ge- 
bildet wird Hierdurch wird Platz in dem Gerategehause 
51 eingespart 

Wie aus Fig. 1 ersichtlich, ist irn unteren Bereich des 
Gerategehauses 51 ein ovaJes Sichtfenster 8 vorgese- 5 
hen- Das Sichtfenster 8 ist derart angeordnet, da0 der 
untere Bewegungsbereich des Kolbens 9 beobachtet 
werden karm- 

Im Betrieb des Dosiergerates wird der Elektroniotor 
4 cingeschaJteL Zu dies em Zweck befindet sich an der 10 
AuBenseite des Gerategehauses 51 ein Display 13 mit 
Folieniastatur. Die Motor-Riemenscheibe 55 treibt fiber 
den Rundriemen 3 die Riemenscheibe der Spindelmut- 
ter 2 an, wodurch die Gewindespindel 7 und mit ihr der 
Kolben 9 bewegt wird. Beim Saughub bewegt sich der 15 
Kolben 9 nach oben, bis er die in Fig. 1 gestriehehe 
Stellung enreicht, In der sich der Kolben an der Stelle 9' 
und die Verdrehsicherung an der Stelle 1' befindeDL An- 
schlieflend wird die Drehrichtung des Elektromotors 4 
umgedreht, so daB sich der Kolben 9 zur Ausfuhrung 20 
des Druckhubes nach unten bewegt 

Um die medienfuhrenden Teile schnell und einfach 
von den sonstigen Teilen des Dosiergerates abtrennen 
zu kdnnen* ist ein Bajonenverschlufl vorgesehen, der in 
den Fig, 5 und 6 dargestellt ist. In der oberen Endflache 25 
des Ventilgehauses- 10 ist ein Ringansatz 60 angefonnt, 
in den der Zyiinder 6 reibschlussig eingesetzt isL Radial 
weiter auBen ist das Ventilgehause 10 mit einem weite- 
rea Ringansatz 61 versehen, an dessen AuBenflache das 
Gerategehause 51 anliegt In diesem Bereich wird das ao 
Gerategehause von einem Bajonettring 62 umgeben, 
der cine nach inn en weisende Nase 63 aufweist die in 
entsprechende Nuten 64, 65 des Gerategehauses 51 und 
des weiteren Ringansatzes 61 des Ventilgehauses 10 ein- 
greift Der Bajonettring 62 kann durch eine Drehung um 35 
90° von der verriegelnden Stellung, in der die Verbin- 
dung zwischen dem Gerategehause 51 und dem Ventil- 
gehause 10 bergest«Ut ist, in die entriegelte Stellung 
gebracht werden, in der das Ventilgehause 10 und mit 
ihm der Zyiinder 6 von dem Gerategeh3Luse 51 und den 40 
ubrigen Teilen des Dosiergerates abgezogen werden 
kann. 

Um dies auch bei aufgesetztem Akkuhalter 5 zu er- 
mdglichen, konnen in dem Gerategehause 51 Vorsprttn- 
ge vorgesehen sein, die eine Bewegung des Akkugehau- 45 
ses 5 in axialer Richtung verhindem und so dieses Akku- 
gehause 5 in der in Fig- 1 gezeichneten Stellung halten. 
Wenn dann beim Abziehen des Ventilgehauses 10 und 
mit ihm des Zylinders 6 die zwischen dem Zyiinder 6 und 
dem Akkugehause 5 herrschende Haftreibung Qber- 50 
wunden wird, kann der Zyiinder 6 aus dem Gehause 
herausgezogen werden. 

Nach dem Abziehen des Ventilgehauses. 10 und des 
Zylinders 6 ist der Kolben 9 von der Unterseite des 
Gerategehauses 51 her zuganglich. Der Kolben 9 kann 55 
dann von der Gewindespindel 7 abgeschraubt werden. 
AnschlieBend kSnnen die medienfuhrenden Teile. nam- 
lich das Ventilgehauses 10, der Zyiinder 6 und der Kolben 
9, dampfgereinigt oder sterilisiert Oder autoklaviert 
werden. Wahrend des Reinigungsvorgangs konnen Er- eo 
satrteile eingesetzt werden, so dafi ein ununterbroche- 
ner Betrieb des Dosiergerates mfiglich ist 

Es ist zu beach ten, daB taisachlich nur das Ventilge- 
hause 10, der Zyiinder 6 und der Kolben 9 medienftth- 
rend sind. Weitcre Teile des Dosiergehauses koramen 65 
mit dem zu dosierend n Medium nicht in Beruhrung. 
Dies gilt insbesondere f Or den Akkuhalter 5, der sich an 
der AuBenseite des Zylinders 6 befindet so daft er mit 



dem zu dosierenden Medium nicht in BerOhrung 
kommt Es gilt femer fur die Gewindespindel 7, die 
durch die Topfmanschetten €6 und die Ringdichtung 67 
gegen das zu dosierende Medium abgedichtet ist. 

In den Fig. 7 und 8 ist eine andere Ausfuhrungsform 
gezeigt, bei der der Bajonettring 62' vier nach innen 
weisende Nasen63' aufweist. die in entsprechende Nu- 
ten des Venulgehauses 10 und des Gerategehauses 51 
eingreifen- Hier wird die entriegelte Stellung dadurch 
erreicht daB der Bajonettring 62' von der verriegelnden 
S tellung lediglich um 45° gedreht wird. 

Der Zyiinder 6 ist als Glaszylinder aus KPG-Rohr 
ausgebildet Bei dem Gerategehause 51 handelt es sich 
um ein zweischaliges Gehause, vorzugsweise aus Kunst- 
stoff. Das Dosiergerat kann, wie die allgemein bekann- 
ten Flaschendosierer oder Fiaschentitrierer, auf jede 
handeisubliche Flasche, erforderlichenfalis mictels eines 
Adapters, aufgeschraubt werden. Nach dem Einschalten 
kann Ober eine Folientastatur der gewunschte Dosier- 
vorgangoderTitriervorgang angewahlt werden. FUrdie 
Bedienung gibt es folgende AuswahlmenQs: 



+/— Taste (0,01 bis 



— Entluften 

— Voluxnenvorwahl (iber 
250 ml) 

— Zyklen 

— Pause zwischen den Zyklen 

— schnellesTItrieren 

— tropfeaweises Titrieren 

— Reset (autoraatisches Eins teilen der vorgewahl- 
ten Bedingungen) 

— Ein/ Aus 

Die Anzeige erfolgt alphanumerisch in zwei Zeilen 
mit standiger Anzeige der noch vcrbleibenden .AJckuka- 
pazitai in Prozent Die Aklcukapazitat des Akku-Packs 
liegt bei maximal 600 (voUstandigen) Hubbewegungen. 
Spezielle Teile des Gerates konnen autoklaviert wer- 
dea 

Die Spindelmutter 2 erfullt mehrere Funktaouen. Si 
ist kugelgelagert und wird (ibex einen Bund, welcher als 
Riemenscheibe ausgelegt ist, Ober den Rundriemen 3 
getriebemtBig mit einem JElektrogleichstrommotor 4 
und dessen Motor-Riemenscheibe 55 in einem bestirnm- 
ten Verhaltnis verbunden Das Verhaltnis betragt idea- 
Ierweise2 i l : 1. Auf dem Riexnenscheibenbund befindet 
sich eine speziell aufgedmclcte Codierung zur Wegbe- 
stimmung, die Ober ein mebrkanaliges System gelcsen 
wird. Hieraus berechnet tin. in dem Gerttegeh&use 51 
vorgesehener Prozessor Weg, Zeit, Rampe usw. 

Die Stromversorgung erfolgt Obex einen Akku-Pack, 
bestehend aus mehreren in .Reihe geschalteten Akkus, 
die um den Glaszylinder 6 lierum in dem Akkuhalter 
(Zellenhalter) 5 angeordnet sind Die spezielle Ausge- 
stalnmg des Akkuhalters 5 und der darin vorgeaehenen 
Vertiefungen 59 bringt den weiteren Vorteil einer einfa- 
chen Montage und Demon tage mit sich. Das Laden er- 
folgt Ober ein Einfachladeger&t mit ausreichender KLa- 
pazitli fQr einen Netzbetrieh. Die Ladelogilc erfolgt 
nach der Echolon-Prozessor-Steuerung, die eine neue 
Art der MikrocontroUerldsung darslellt Schiiefilich ist 
eine Schninstelle zum Anpa_ssen des Gerates an weitere 
zu vernetztende Systeme wie z. B. Drucker, X-Y-Hsche, 
Keyboard usw. integriert 

Bei der Gewindespindel 7 handelt es sich vorzugswei- 
se um eine EdelstahlspindeL Vorzugsweise ist die Spin* 
d lrautxer 2 aus KunscstofL 

Der Kolben 9 kann mit der Gewindespindel 7 auch 
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durch eine in den Zelchnungen nicht dargestellte 
Schraube verbunden sein, die in waagerechter Richtung 
und senkrecht zur Mirtenachse des Zylinders 6 verlauft. 
Die Schraube durchdringi den Kolben 9 und greift in 
eine entsprechende Vertiefung in der Gewindespindel 7 5 
ein- Die Schraube wirkt als Klemmschraube. Zum L5s n 
des IColbens wird dieser zunachst ganz nach unten ge- 
fahren, bis er die in Fig. 1 durchgezogen gezeichnete 
Stellung einnimniL Vorzugsweise 1st die Anordnung 
derart getroffen, dafi die Schraube dem Sichtfenster 8 10 
gegenuberliegt. Nach dem Abziehen des Vendlge houses 
10 und des Zylinders 6 ist die Schraube dann durch das 
Fenster 8 oder eine daran nach unten anschlieBende 
• Aussparung von dar Auflenseite des Gerategehauses 51 
her zugSnglich- Sie kann gelost werden, und der Kolben 15 
9 kann von der Gewindespindel 7 abgezogen werden. 

Patentanspruche 

1. Dosiergerat niit einem Zylinder (6), in dem ein 20 
Kolben (9) langsverschiebfich gefuhrt ist, der mit 

f ; : ein r Gewindespindel (7) verbunden isx. die in das 
P 7 * Gewinde einer antreibbaren Spindelmutter (2) ein- 

L * greift, da durch gekeimzeichnet, daB die Spindel- 

mutter (2) mit einer durch einen Riemen(3) antreib- 2s 
baren Riemenscheibe und einer Codierscheibe (56, 
56') verbunden ist. 

2. Dosiergerat nach Anspruch 1, gekennzeichnet 
durch eine Lichtschranke. 

3. Dosierger&t nach Anspruch 2, gekennzeichnet & 
durch eine Gabeftchtsdaranke. 

4. Dosiergerat nach Anspruch 2 oder 3, gekenn- 
zeichnet durch eine Lichtschranke bzw. Gabellicht- 
schr anke mi: Laufrichrungserkennung. 

5. Dosiergerat nach einem der yorhergehenden An- 35 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dafl mehrere Ak- 
kus (14) um den Zylinder (6) herum angeordnet 
sind. 

6. Dosiergerat nach Anspruch 5, gekennzeichnet 
durch einen Akkuhalter (5), in dero die Akkus (14) 40 
bef estigt sincL 

7. Dosiergerat nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Akkus (14) in dem Akkuhalter (5) 
losbar befestigt sind. 

8. Dosiergerat nach Anspruch 6 oder 7, dadurch 45 
gekennzeichnet, daB der Akkuh alter (S) mehrere 
Vertiefungen (59) aufweist, die einen Winkel von 
mehrals 180° umfassen- 

9. Dosiergerat nach einern der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die medien- 50 
fQhrenden Teile wie beispielsweise der Zylinder (6) 
der Kolben (9) und das Ventilgehause (10), mil dem 
Gerategehause (51) und den sonstigen Teilen des 
Dosiergerats losbar verbunden sind 

10. Dosiergerat nach Anspruch 9, gekennzeichnet 55 
durch einen BajonettverschluB zum Iosbaren Ver- 
binden der medienfuhrenden Teile mit den sonsti- 
gen Teilen des Dosiergerats. 
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